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Regulator odsalania i odmulania
LRR 1-12
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LRR 1-12

Przeznaczenie i zastosowanie

Elektroniczny regulator odsalania LRR 1-12
przeznaczony jest do stosowania jako urzadzenie
sterujgce w sposob skuteczny i ekonomiczny
procesami odsalania i odmulania kottéw parowych,
aparatow wyparnych i podobnego typu urzgdzen.
Regulator wykorzystuje jako sygnat wejsciowy
elektryczng przewodnos$¢ wiasciwg wody kottowej,
przystosowany jest do wspodtpracy z czujnikiem

przewodnosci i zaworem ciggtego odsalania
produkcji firmy GESTRA.
Regulator LRR1-12 umozliwia zastosowanie

zarowno recznej jak i automatycznej kompensacii
wptywu temperatury na pomiar przewodnosci. W
przypadku automatycznej kompensacji temperatury
konieczne jest wyposazenie systemu w
rezystancyjny czujnik temperatury.

Niezaleznie od funkcji odsalania LRR 1-12 moze by¢
wykorzystywany do sterowania funkcji odmulania
kottdw przy wykorzystaniu zaworu odmulania
produkcji firmy GESTRA oraz przy wykorzystaniu
Jako posredniego cztonu sterowania odpowiedniego
zaworu elektromagnetycznego.

Regulator LRR 1-12 przewidziany jest do stosowania
przede wszystkim w instalacjach pracujacych w
ruchu w petni zautomatyzowanym, np. pracujgcych
bez ciggtego nadzoru wedtug niemieckich przepiséw

D 604.

Posta¢ konstrukcyjna

LRR 1-12e w obudowie wg DIN 43400 do montazu
tablicowego lub w drzwiach szafy sterowniczej.
Wymagane wyciecie o wymiarach 138mm x 68mm
wg DIN 43700.

Zasada dziatania

Do zasilania kottéw stosuje sie wode oczyszczong
i w odpowiedni sposob uzdatniona, jednak
zawierajgca niewielkg ilo$¢ rozpuszczonych w niej
ciat statych nie usunietych w procesie uzdatniania
oraz ewentualnie wprowadzonych celowo $rodkéw
chemicznych pochodzacych z procesu uzdatniania
wody. Z uwagi na zachodzacy w kotle ciagty proces
odparowania wody (produkcja pary) nastgpuje ciagty
wzrost stezenia tych substancji (TDS). Towarzyszy
temu rosngca tendencja wody kottowej do pienienia
sig, przy czym piana ta, réwniez zawierajgca
rozpuszczone w niej substancje state, porywana jest
wraz z parg do przegrzewaczy i dalej do rurociagéw
parowych. Rzutuje to niekorzystnie na
bezpieczenstwo ruchowe kotta i rurociggéw, i moze
w krancowym przypadku doprowadzi¢ do powaznych
uszkodzen tych urzadzen. Dzigki zastosowaniu
systemu zfozonego z regulatora odsalania LRR 1-12,
czujnika przewodnosci elektrycznej wtasciwej wody

LRG 12-2 / LRG 16-4 / ERL 16 / LRG 17 lub LRG 19
i zaworu odsalania BAE 36 lub 510 zapewnia sie w

petni zautomatyzowane odsalanie kotta przez
odprowadzanie czesci wody kottowej o
podwyzszonej w wyniku parowania koncentracji

zawartych w niej soli.

Drugim problemem  wystepujacym podczas
eksploatacji kotta parowego jest wytwarzanie —
w nastepstwie stosowania kontrolowanego nadmiaru
fosforanow i srodkéw dodawanych w celu likwidacji
twardosci resztkowej — zawiesiny szlamu, ktory
osadza si¢ na powierzchniach ogrzewalnych
i w dolnej czesci kotta. Osad taki, z uwagi na jego
wiasnosci termoizolacyjne, moze by¢ przyczyng
niebezpiecznych  uszkodzen elementéw  kotta
spowodowanych ich przegrzaniem siei. Dzieki
zastosowaniu systemu zlozonego z regulatora
odsalania LRR 1-12, i zaworu odmulania MPA26
sterowanego  odpowiednim  zaworem  elektro-
magnetycznym mozliwe jest zautomatyzowane
odmulanie kotta, czyli okresowe odprowadzanie
wody kottowej o duzej koncentracji zawiesiny szlamu
z dolnej czesci kotta.

Tryby pracy regulatora

Tryb pracy STD

Elektroda pomiarowa przewodnosci wewnatrz
kotta. Ciagly pomiar przewodnosci, regulacja
procesu odsalania i sygnalizacja osiagniecia /
przekroczenia warto$ci granicznej elektrycznej
przewodnos$ci  wiasciwej wody kotlowej wg
niemieckich przepiséw odnoszacych si¢ do 72-
godzinnej pracy bez statego nadzoru (TRD).
Sygnalizacja alarmowa przy przekroczeniu warto$ci
granicznych  MIN/MAX. Dla celéw zdalnego
wskazania lub rejestracji warto$ci granicznych
MIN/MAX  przewidzianych jest po jednym wyjsciu.
Dla celéow zdalnego wskazania przewodnosci wody
lub zdalnego przetwarzania sygnatu przewodnosci
przewidziane jest jedno wyjscie pradowe 0/4 - 20
mA.

Tryb pracy STDB

Elektroda pomiarowa przewodnosci wewnatrz
kotta. Ciagty pomiar przewodnosci wiasciwej wody
kottowej, regulacja procesu odsalania i sygnalizacja
osiggniecia/przekroczenia wartosci granicznych wg
niemieckich  przepiséw odnoszacych sie do
72-godzinnej pracy bez statego nadzoru (TRD).
Sygnalizacja alarmowa przy przekroczeniu
maksymalnej wartosci granicznej (MAX). Dla celéw
zdalnego wskazania lub rejestracji wartosci
granicznych MAX przewidziane jest jedno wyjscie.
Dla celow zdalnego wskazania przewodnosci
wiasciwej wody lub zdalnego przetwarzania sygnatu
przewodnosci przeW|d2|ane jest jedno wyjscie
pradowe 0/4 - 20 mA

Funkcja sterowania procesem odmulania
z mozliwoscig zaprogramowania dla siedmiu réznych
dni, przy czym W kazdym dniu mozna
zaprogramowac¢ maksymalnie osiem cykli odmulania
inicjowanych o dowolnie wybranych godzinach.

Tryb pracy SHL

Elektroda pomiarowa przewodnosci na zewnatrz
kotta (zainstalowana na rurociagu odsalania).
Okresowy pomiar przewodnosci wiasciwej wody
kottowej, regulacja procesu odsalania i sygnalizacja
osiagniecia / przekroczenia wartosci granicznych.
Sygnalizacja alarmowa przy przekroczeniu
maksymalnej wartosci granicznej (MAX). Dla celéw
zdalnego ~ wskazania lub rejestracji wartosci
granicznej MAX przewidziane jest jedno wyjscie. Dla
celéw zdalnego wskazania przewodnosci wody lub
zdalnego przetwarzania sygnatu przewodnosci
przewidziane jest wyj$cie pradowe 0/4-20 mA.
Funkcja odsalania okresowego 2z mozliwoscig
zaprogramowania czestotliwosci (interwatu) i czasu
trwania pomiaru przewodnosci wiasciwej
i podtrzymywania akcji odsalania, tak aby
utrzymywac prawidtowg warto$¢ przewodnosci. Ten
trypb pracy stosuje sie wtedy, gdy czujnik
przewodnosci zainstalowany zostanie w rurociggu na
zewnatrz kotta.
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Dane techniczne
Wejscia
Cztery koncéwki zaciskowe do przytaczania czujnika
przewodnosci:
LRG 12-2, LRG 16-4, ERL 16, LRG 17 lub LRG 19.
Dwie koncowki zaciskowe dla przylgczenia

rezystancyjnego czujnika temperatury (automatyczna
kompensacja temperatury).

Wyjscia

Dwa potaczone szeregowo zestyki przekaznikowe do
sterowania pracg zaworu odsalania: ,CLOSE”
(zamkniety), ,HIGH” (potozenie goérne), ,LOW”
(potozenie dolne).

Jeden beznapieciowy zestyk przekaznikowy do
sygnalizacji osiagnle(:la minimalnej  warto$ci
granicznej ,MIN” lub do przytaczenia zaworu
sterujacego (p|Iota) zaworu odmulania.

Jeden beznapigciowy zestyk przekaznikowy do
sygnalizacji osagnlema maksymalnej  wartosci
granicznej ,MAX"

Jedno wyjscie prqdowe 0/4 - 20 mA dla wskazania
wartosci rzeczywistej, obcigzenie: impedancja maks.
500 Q.

Zestyki wykonane sa srebra
elektrolitycznie ztotem.

Maksymalne obciazenie zestykow 3 A (przy
obcigzeniu  rezystancyjnym), przy  napigciach
przelqczanla 24 V, 115V i 230 V AC, o zywotnosci
5x10° cykli prze}a_czen

Przy obcigzeniu indukcyjnym, cos ¢ = 0,5,
maksymalne obm%zenle zestykow wynosi 0,35 A,

a zywotnosc¢ 2x10° cykli przetaczen.

Przy napigciu przelaczania 24 V pradu statego
maksymalne obcigzenie zestykdw réwne jest 3 A.

ze pokrytego

Obwod zasilania wymaga zabezpieczenia wkitadkg
topikowa T 250 mA.

Jednostki pomiarowe
[uS/em]/[ppm]
200 pS/cm =100 ppm

Zakresy pomiarowe (przetaczane)
0-999 uS/cm [ppm]
0-9999 uS/cm [ppm]

Wartos¢ zadana [uS/cm] / [ppm]

Mozliwo$¢ nastawiania w sposéb cyfrowy w catym
zakresie pomiarowym, pomiedzy nastawionymi
wartosciami granicznymi MIN/MAX.

Wartosci graniczne

MIN/MAX w [uS/cm] / [ppm]

Mozliwo$¢ nastawiania w sposéb cyfrowy w catym
zakresie pomiarowym.

Elementy obstugowe i wskazujace

Wyswietlacz LCD.
1. Mierzona warto$¢ przewodnosci w [uS/cm] /

[Ppm]

2. Mierzona wartos¢ temperatury [°C] - przy
zatgczonej funkcji pomiaru i podigczonym
czujniku temperatury

3.  Dzien tygodnia

4.  Godzina i minuta
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Diody swietine w trybie pracy STD

HIGH” — przekroczona maksymalna warto$¢
graniczna

LOPEN” — przekroczona warto$¢ zadana, zawor
odsalania sterowany na otwarcie

,CLOSE” - wartos¢ rzeczywista ponizej wartosci
zadanej, zawor odsalania sterowany na zamknigcie
LOW” — warto$¢ rzeczywista rowna lub ponizej
minimalnej wartosci granicznej

Diody swietine w trybie pracy STDB
,HIGH” — pulsuje: przekroczona maksymalna
wartosé graniczna

LHIGH” —  $wiatlo ciagte: przekroczona warto$¢
zadana

LOPEN” — zawor odmulania otwarty

,CLOSE” - zaw6r odmulania zamkniety
LOW” —  warto$¢ rzeczywista ponizej warto$ci
zadanej

Diody sSwietine w trybie pracy SLH

4LHIGH” —  przekroczona maksymalna warto$¢
graniczna

LOPEN” — zawor odsalania otwarty

,,CLOSE — zawor odsalania zamkniety
LOW” —  nie pracuje

Zasilanie sieciowe

230V +/- 10%, 50/60 Hz

Transformator sieciowy z uzwojeniami pierwotnym

i wtérnym zabudowanymi kazde w oddzielnej
obudowie wg wymagan normy VDE 0551

i zabezpieczony przed skutkami zwarc
wewnetrznych badz zewnetrznych wktadka topikowa.
Mozliwos¢ przetaczenia na zasilanie z sieci pradu
przemiennego o napieciu 115V +/- 10%, 50/60 Hz.

Pobor mocy: 6 VA
Stopien ochrony
LRR 1-12e: p’ryta czotowa IP 40, ptyta tylna IP 00.

Dopuszczalna temperatura otoczenia
Dla wykonania LRR 1-12e: 0°C do 55°C.

Tworzywo obudowy
Wzmacniany wiokn. szkl. poliweglan, kolor czarny.

Ciezar: okoto 1,0 kg

Okablowanie

Pofgczenia elektryczne z czujnikiem przewodnosci
wiasciwej sterowania wykonuje sie ekranowanym,
czterozytowym kablem o minimalnym polu przekroju
pojedynczej zyty 1,0 m

Maks. ditugosc kabla dla zakresu pomiarowego
0-9999 uS/cm (ppm): 100 m.

Maks. dtugo$¢ kabla dla zakresu pomiarowego
0-999 uS/cm (ppm): 50 m.

Dane podawane w zamoéwieniu i w zapytaniach
ofertowych

Regulator  odsalania wykorzystujacy ~ sygnat
elektrycznej przewodnosci wtasciwej wody kottowej
typu LRR 1-12e. Przystosowany do montazu w
tablicy lub w szafie wg wymagan normy DIN 43700.

Urzadzenia wspotpracujace

Czujniki przewodnos$ci produkcji firmy GESTRA:
LRG 12-2, LRG 16-4, ERL 16, LRG 17, LRG 19.
Zawor odsalania REACTOMAT BAE 36 - BAE 210.
Zawor odsalania z zawieradtem kulowym typu 510.
Zawor odmulania MPA 26, MPA 27 lub MPA 110.
Zawor  elektromagnetyczny typu 340C (zawdr
sterujacy zaworami typoszeregu MPA).

Dostawa wg naszych Ogélnych Warunkéw
Sprzedazy

Zastrzega sie prawo do wprowadzania zmian
danych technicznych i konstrukcji.

Wymiary
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Alarm stanu wysokiego

Potaczenie sieciowe kottow

Alarm stanu niskiego
Odmulanie okresowe

1 2 3 4

Do przewodu zerowego
sitownika

Konstrukcja ztgcza sieciowego uniemozliwia jednoczesng prace wigcej niz jednego zaworu

odmulajacego kotta.

Kociot 1
LRR1-12

Kociot 2
LRR1-12

Kociot 3
LRR1-12

Zigcze sieciowe

Zigcze sieciowe

Ztacze sieciowe
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do wytacznika krancowego
zaworu odmulajacego

do wytgcznika krancowego
zaworu odmulajacego

do wytgcznika krancowego
zaworu odmulajacego



